MISURE MECCANICHE E TERMICHE

A.A. 2013-14
Lezione n. 22 Parte I°

(19 – 20. 11. 2013)
Determinare a intervalli di 20°, la curva di taratura di un sensore angolare di tipo potenziometrico; utilizzare allo scopo un disco circolare graduato. 
Alimentare il circuito con un alimentatore stabilizzato (10 V), e utilizzare un voltmetro digitale per rilevare il segnale uscente. 

Determinare la sensibilità del sensore, con riferimento alla retta interpolante, e valutare il coefficiente di correlazione dell’interpolazione (Pearson).
Il sensore angolare è mostrato “aperto” in fig.1.
                                                                                              Pista conduttrice (resistenza 5 k)
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                                            Contatto strisciante
                                            Fig. 1 : sensore  aperto
                                    Morsetti per : alimentazione, segnale, terra (comune)
Il sensore è montato su un disco in lega di alluminio sulla  cui periferia sono stati tracciati riferimenti angolari intervallati di 20° (fig. 2). La tensione di alimentazione di 10 V, fornita dall’alimentatore stabilizzato (fig. 3),  è stata stabilita in base a un compromesso tra l’esigenza di un’elevata sensibilità della catena di misura e la necessità di non alterare la resistenza della pista per effetto Joule . Solidale al contatto strisciante è un indice , ruotando il quale si può inviare allo strumento terminale (voltmetro digitale a 6 cifre) una tensione proporzionale allo spostamento angolare. 
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Fig. 2 - Sensore angolare di tipo potenziometrico montato su disco in lega di alluminio
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Fig. 3 – Catena di misura 

Alimentatore stabilizzato                                                    Voltmetro digitale
Nella tabella 1 sono riportate le tensioni misurate durante uno dei rilievi.
Nella tabella 2 sono riportate le tensioni eliminando la spezzata

Nella tabella 3 sono riportati i parametri caratterizzanti la retta interpolante (v. anche fig. 4)
	angolo (°)
	tensione (V)
	
	angolo (°)
	tensione (V)
	
	pendenza (V/°)
	-0,0287

	0
	7,981
	
	0
	9,712
	
	 
	 

	20
	7,431
	
	20
	9,137
	
	correlazione 
	-0,999985

	40
	6,832
	
	40
	8,561
	
	 
	 

	60
	6,261
	
	60
	7,981
	
	intercetta (V)
	9,710

	80
	5,686
	
	80
	7,431
	
	
	

	100
	5,115
	
	100
	6,832
	
	Tab. 3
	

	120
	4,549
	
	120
	6,261
	
	
	

	140
	3,974
	
	140
	5,686
	
	
	

	160
	3,390
	
	160
	5,115
	
	
	

	180
	2,807
	
	180
	4,549
	
	
	

	200
	2,232
	
	200
	3,974
	
	
	

	220
	1,654
	
	220
	3,390
	
	
	

	240
	1,072
	
	240
	2,807
	
	
	

	260
	0,498
	
	260
	2,232
	
	
	

	280
	0,000
	
	280
	1,654
	
	
	

	300
	9,712
	
	300
	1,072
	
	
	

	320
	9,137
	
	320
	0,498
	
	
	

	340
	8,561
	
	340
	0,000
	
	
	

	360
	7,987
	
	
	
	
	
	


                                                         Tab. 2

Tab. 1
La sensibilità del sensore risulta quindi pari a 28,7 mV/°
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Fig. 4 : Curva di taratura del sensore

